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Schalt bares Radumlauf getriefre dadurch gekennzeichnet, daB 
im geschlossenen Lagergehause, Fig. 8, ein Ketten- oder 
Zahnrad, Fig. 10,. eine um die im LagergehSuse , Fig. 8, 
feststehende ¥elle", Fig. 4, Antriebshulse, Fig. 9, an- 
trei^bt, in der wiederum die 'Planet enrSder , Fig. 1 + 2, 
gelagert sind.- Diese Planetenrader , Fig. 1+2, laufen im 
Zahnrad", Fig. 7, welches einen Zatin -mehr oder weniger, als 
das Rad, Fig.. '6, besitzt und mit der Welle, Fig. 4, fest 
verbunden sind, ab und treiben "sbmit das Zahnrad, Fig. 6, 
welches mit dem Antriebsrad , Fig. 5, verbunden ist, an. 

Anspruch 2 

Schaltbares Radumlauf getriebe nach Anspruch 1 dadurch ge- 
kennzeichnet r da£ der im Getriebegehause , Fig. 8, eingebaute 
Motor, Fig. 19, uber die Welle, Fig. 18, die Schaltklaue, 
Fig. 17, antreibt, die wiederum - je nach Schaltstellung des 
Schalthebels , Fig. 16., das Zahnrad, Fig. 13 oder Fig. 14, 
in Eingriff bringt und tiber die Schaltstufe, Fig. 12, das 
Zwischenrad, Fig. 11, antreibt. 

Anspruch 3 

Schaltbares Radumlauf getriebe nach Anspruch 1 + 2 dadurch 
gekennzeichnet , da£ die Schaltklaue, Fig. 17, "durch den 
Zylinder, Fig. 15, hydraulisch, elektrisch oder mechanisch 
betatigt werden kann, um die Schaltklaue, Fig. 17, in die 
ZahnrSder, Fig. 13 oder Fig. 14, einzuordnen. 

Anspruch 4 

Schaltbares Radumlauf getriebe nach Anspruch 1 - 3 dadurch 
gekennzeichnet, dafi die Schaltklaue, Fig. 17, im Mittellage 
eine Leerlauf s tellung zwischen dem Schaltrad, Fig. 13, und 
dem Fig. 14 zu der Schaltstufo, Kitf. 12 herntellon kann. 
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Anspruch 5 

Schaltbares Radumlauf getriebe nach Arispruch 1 - k dadurch 
gekennzeichnet, daB die PlanetenrSder , Fig. 3 f .durch Zusam- 
menpressen der EinzelrSder, Fig. 3a + 3b, mit zueinander 
versetzter Verzahnung und einer eingepreBten Laufbuchse, 
Fig. 3c, zu einer Einheit hergestellt sind. 

Anspruch 6 

Schaltbares Radumlauf getriebe nach Anspruch 1-5 dadurch 
gekennzeichnet, daB das schaltbare Radumlauf getriebe bei 
z.B. Kettenf ahrzeugen far den Einbau des Antriebsmotors , Fig, 
19, zwischen der letzten und vorletzten Laufrolle, Fig. 21, 
abnehmbar mit dem Fahrwerksrahmen , Fig. 20, und dem Getriebe- 
geh&use, Fig. 8, verschraubt 1st. 
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Die Erfindung betrifft ein Getriebe, insbesondere fUr none 
Dntersetzungen bei grofien Abtriebsmomenten und hohen Achs- 
lasten wie sie z.B. bei radangetriebenen und kettenangetrie- 
benen Fahrzeugen erforderlich sind. 

Bei diesem Anwendungsgebiet ist kleiner Platzbedarf bei hoher 
Untersetzung und grofiem Abtriebsdrehmoment Voraussetzung. 

Nach dem heutigen Stand der Technik ist die Aufgabe durch zwei 
Systeme gel6st. 

Das. eine durch Regelbereich und Antriebsleistung begrenzte 
System ist ein langsam laufender Hydromotor mit einem rotie- 
renden Geh&use, welches auf dem Zylinderblock gelagert ist. 
Radial angeordnete Kolben pressen Rollenlager auf eine im 
rotierenden GehSuse eingebaute Kurvenbahn, wodurch das Gehause 
in Rotation gebracht wird. Auf dem Gehause ist dann das Trieb- 
rad fur Mobilger&te, oder das Zahnrad far Kettenf ahrzeuge 
montiert. Bei diesem System liegt unter BerQcksichtigung der 
hydraulischen Leistung der Drehzahlbereich bei 1:4 und unter 
Vernachiassigung der hydraulischen Leistung max, bei 1:16. 



Das. zweite, am h&ufigsten verwendete Prinzip ist ein ein- oder 
zweistufiges Planetengetriebe # Diese Planetengetriebe sind so 
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konstruiert, daB die Abtriebswelle , auf der das Laufrad 
montiert wird f in eitiem festen GehSuse so eingebaut ist, 
da£ void Antriebsmotor Qber ein Stirnradpaar eine Achse 
mit einer Dntersetzung von ca. 1:3 angetrieben wird t die 
wiederuxn drei PlanetenrSder, welche in einem im festen 
GehSuse befestigten Innenzahnring ablaufen, wodurch eine 
Untersetzung von ca. 1:8 erreicht wird f so daB mit einem 
einstufigen Planetengetriebe dieser Konstruktion eine 
Gesamtuntersetzung von 1:24 erreicht werden kann. Mit 
einem zweistufigen Planetengetriebe dieser Bauart kBnnen 
Untersetzungen bis zu 1:160 erreicht werden. 

Der Vorteil dieser Konstruktion gegenuber der ersteren 
besteht darin, daB ein schnellauf ender Hydromotor mit einem 
hydraulischen Regelbereich von 500 bis 2500 U/MIn. und 
einem kleinen Drehmoment als Antrieb verwendet werden kann. 
Der Nachteil dieser Konstruktion besteht aber darin, daB 
die Fahrgeschwindigkeit nur einen Regelbereich wie der Hydro- 
motor von 1:5 besitzt. 

Bei der Erfindung dieses schaltbaren Radumlauf getriebes 
- wie in Abb. 1 dargestellt - handelt es sich urn ein aber 
PlanetenrSder , Fig. 1+2, angetriebenes , rotierendes Ge- 
hSuse, Fig. 3, welches sich um eine stehende Achse, Fig. 4, 
dreht. An dem AuBendurchmesser dieses rotierenden Gehauses, 
Fig. 3, wird dann das entsprechende Rad fttr MobilgerSte, 
oder ein Zahnkranz, Fig. 5, fGr kettenangetriebene Maschinen 
montiert. In dieser Konstruktion des Radumlauf getriebes kann 
durch eine Planetenstuf e eine Untersetzung von ca. 1:30 bis 
1:80 erreicht werden, weil das AuBenrad, Fig. 6, welches mit 
dem Umlauf gehfiuse , Fig. 3, je . nach Drehrichtung einen £ahn 
mehr oder weniger, als das Rad, Fig. 7, besitzt , welches zur 
Obertragung des Drehmoments mit der Achse, Fig. .4, verkeilt 
ist. Diese hohe Untersetzung ist raumsparend in dem Radge- 
hMuse, Fig. 3, eingebaut. Die an beiden Seiten des umlauf enden 
GetriebegehSuses befindlichen Achslager und AuBengehSuse , 
Fig. 8, iibernehmen die Auf last der Achse und das Drehmoment 
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des umlaufenderi GetriebegehSuses, Fig. 3. 

FOr den Antrieb dieses Radumlauf getriebes befindet sich in 
der Achslagerseite, Fig. 8, eine um die stehende Achse um- 
laufende Antriebshtilse , Fig. 9, in der die PlanetenrSder , 
Fig. 1+3, gelagert sind und in Umlauf gebracht werden. 
Das auf der Antriebshtilse, Fig. 9, befestigte Ketten- oder 
Zahnrad, Fig. 10, wird durch eine Kette, oder ein Zwischen- 
rad, Fig. 11, angetrieben. Dieses Zwischenrad, Fig. 11 f 
wird nun Ober die Schaltstufe, Fig. 12, angetrieben. Die 
ZahnrSder der Schaltstufe, Fig. 12, werden nun - je nach 
Schaltstellung des Schalthebels , Fig. 16, r entweder durch 
das Zahnrad, Fig. 13 oder 14, angetrieben. Der Schalthebel, 
Fig. 16, kann mechanisch, elektrisch oder hydraulisch Ober 
den Verstellzylinder, Fig. 15, betstigt werden. Der Antrieb 
der Schaltklaue, Fig. 17, wird tiber die VJelle, Fig. 18, void 
Antriebsmotor , Fig. 19, eingeleitet. 

Diese Konstruktion hat gegenQber den bisher bekannten Radan- 
trieben den Vorteil des grofien Fahrgeschwindigkei tsbereichs 
und den im GehSuse eingebauten An triebsmotor f Fig. 20. 

Abbildung II zeigt die Seitenansicht und Draufsicht einer 
Radumlauf getriebe-Konstruktion fttr ein Kettenf ahrzeug. Bei 
dieser Anordnung ist die Trennung vom GetriebegehSuse , Fig. 8, 
zum Fahrrahmen, Fig. 20, zwischen der letzten und vorletzten 
Laufrolle, Fig. 21. Durch diese Bauweise kann der Motor, Fig. 19 
im GetriebegehSuse, Fig. 8, eingebaut werden und steht nicht 
- wie bei den bisher bekannten Konstruktionen - nach auBen vor. 
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